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DOC. NAME JKIT-128-1 CIRCUIT DIAGRAM DOC. NUMBER ATMEGA128 SHEET 1 OF 3
ey DRWN
T S. S. SHIN
+5V 3.3V DATE
us e 2011 03 02
2 1L
LEDO H PAO_ADO PEO_RXDO_PDI |- <]AVR_PDI PAO > ook <JPA1 CHKD
LED1 H PAL_AD1 PEL_TXDO_PDO - <_]AVR_PDO PA2[> 512 O % <_1PA3 XXXXXX
LED2 H PA2_AD2 PE2_XCKO_AINO |- <_JPE2 PA4 > 719 O <_1PAS APRD
LED3[ >~ PA3 AD3 PE3_OC3A_AIN1 ¢ <_]PE3 PA6 > fo ¢ <_]PA7
LED4[ > | PA4_AD4 PE4_OC3B_INT4 — <] SWITCH1 XXXXX
LEDS H PA5_AD5 PE5_OC3C_INT5 <_]SWITCH2 12, REE
LED6 H PA6_AD6 PE6_T3_INT6 |—o <_1PE6 PCO[> 312512 <_JpPC1
LED7[_>——————— PA7_AD7 PE7_ICP3_INT7 <_1PE7 pPc2[> 510 O <_1PC3 XXXX
pPc4a_—> <_]PC5
cbs H PFO_ADCO PBO_SS ig <_]PBO Pc6 > 715 o] 8 <_]pc7 MAN
PFL[>—————————51 PF1 ADC1 PBL_SCK —> <] AVR_SCK XXX
PF2[>——————————71 PF2 ADC2 PB2_MOS| = <_]PB2 138, ISSUE
PF3 H PF3_ADC3 PB3_MISO = <_1PB3 PBO[_> 31991 <_]PB1
PF4[_>——————;¢] PF4_ADC4_TCK PB4_OCO (= <_]BUZZER PB2[ > =10 6% <_]PB3 1
PF5[_>————————_| PF5_ADC5_TMS PB5_OCIA [—< <__]DIMMER PB4[_> > 1o of¢ <_]PB5
PF6[_>———————— PF6_ADC6_TDO PB6_OC1B | <__MOTOR_IN1 PB6 > o of <_1PB7 CONTENT
PF7[__>———————— PF7_ADC7_TDI PB7_0OC2_0OC1C <_IMOTOR_IN2
35 124
FNDO[_>—————————221 PCO_A8 PDO[ > sfeots <_]PD1
FND1[ > PC1 A9 . PD2[ > =10 6% <_]PD3
FND2 [ >4 PC2 A0 PEN* = PD4[> 712 %1% <_]PD5
FND3[>—————————+ PC3_All 20 PD6 > to of <_JpPD7
FND4 H PC4_A12 RESET* <_]AVR_RESETN 5
FNDS[_>—————————,7 PC5 A13 al
FND6 > PC6_Al4 Y1
FND7T[_>——————— %1 PC7_A15 " {00
XTALL l 16MHz 136,
TEMP_SCL % PDO_SCL_INTO PEO[ > <_]PE1
TEMP_SDA % PD1_SDA_INT1 xTAL2 |22 C11 C10 — V. PE2[ > S ool <_PE3
— 5 -—6
PD2 %28 PD2_RXD_INT2 18pF 18pF PE4[_> 710 g <_]PE5
PD3[_>——————>— PD3_TXD1_INT3 —— —— PE6[_> <_1PE7
29 — — 9 =210
PD4[>——————— 7 PD4_ICP1 o4 2 W
PD5 > PD5_XCK1 AvCC 2R 17,
PD6[_>———————>-| PD6_T1 62 PFO[_> sfeots <_]JPF1
PD7[>——————" PD7_T2 AREF PF2[ > 5T O % <_PF3
PF4[—> 712 %1% <__PF5
FND_SELO % PGO_WR* PF6 > 919 g <_JPF7
FND_SEL1 % PG1_RD* n
FND_SEL2 % PG2_ALE veel 5 1B,
FND_SEL3 H PG3_TOSC2 vce2 PGO[> 310 O <_1PG1
PG4H PG4_TOSC1 PG2[> 510 O <_1PG3
PG4[> <__]AVR_RESETN
enD1 |22 Ll5or8
enD2 2 Cc6 —— cs c8 —— 9 [5G0
onp3 |88 0.1uF 0.1uF 0.1uF B
ATMEGA128_16AU -
- - - - PAO[_>——~«——>—{ >LEDO PGO[_>——<«—>—<__]FND_SELO
PAL[>——~——1 >LED1 PG1[_>——+«——<_]FND_SEL1
PA2[>—~——1 > LED2 PG2[>——+«—>—<_|FND_SEL2
PA3[>————1{_>LED3 PG3[>——————<_]FND_SEL3
8V 8V oV PAA > >1ED4
PAS[_>——~<——>—{ > LED5
3 0 PA6[>————>—F > LED6
4 © PA7T[>—~——1{ > LED7 PEO[_>————>——<_]AVR_PDI
AL PE1I[_>——~«—>——<__]AVR_PDO
5(=)8 X N PE4[_>——<——>——<__|SWITCH1
® 12 ) 3 1 swi 2 3 PE5 [ >————>——<_ | SWITCH2
{> swITCH2 {> swITCHL PB1[ >—<——-<_JAVR_SCK
cDS z T—o ot f Q PB4 >————<]BUZZER PFO[>——<——<"]cDs
& TS-1105-5MM 3] TS 1105 5MM 3} pPB5[_>—+—>——<__|DIMMER
—— —— PB6 [ >——<—>——<_ |MOTOR_IN1
Q - E - E] PB7 [_>——+——>——<__]MOTOR_IN2 PCO[_>——<——{ >FNDO
o PC1[>——<——1 >FND1
—— —— PC2[>——+«——1 >FND2
- - - PDO[>——<—>——<__]TEMP_SCL pCc3[_>——<——>——_ _>FND3
PD1[_>——<—>——<_ ] TEMP_SDA pPC4[_>——<—>—T_ >FND4
PC5[>——<——+ >FND5
PD2[>—R22AN < JRXD_AVR PC6 [>——<—>——_>FND6
PD3[>——A\——-<_ ] TXD_AVR PC7[_>——<«——>—1{ >FND7
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DOC. NAME JKIT-128-1 CIRCUIT DIAGRAM DOC. NUMBER ETC SHEET 2 OF 3
DRWN
+5v VBUS +3.3V
T T VBUS S. S. SHIN
p1 DATE
R1,, 0 L1 uH; vee , L RN 2011 03 02
uL DDM < 10 oNDL 5 3 5 CHKD
R2,, 47K 9 6 poP < 4| D SND2 g 2 7 XXXXXX
2 RsT VDD e S1NC  GND3 ¢ Sepios | : &
| REGIN - 8|8 GND  GND4 LED2 [ > APRD
VBUS 1 3 330
. NC1 =2 f— == USB_MINI — - XXXXX
DDP < }——— D+ NC2 (= El a4 - -
DM <_F——> D- NC3 %‘5‘ 2 6 - REF
2 Nea (=2 ™ XXXX
™ < +—21 ™0 Nes [ — L LED4
RXD[>——251 RXD nes 27 = = VALUE MAN
2 | crg Nes |19 oW LEDS[ > ) LO3 a by XXX
3 24 20 1 4 VALUE I \ 3 6
) S rrs neo 20 RXD_PIC (> 3 TR TS <] TXD_PIC 5 3 ISSUE
= ov-| psr neio 27 ™0 > 2 2 <_JRXD TN T 5 1
5 S DTR NC11 = RXD_AVR > <__]TXD_AVR LED6 > e
a 1] pep VALUE & T
2RI 5 MSL-2C2PA % — CONTENT
-4 GND o -
i% SUSPEND  EP1 ég
< _SUSPEND EP2 N )
8 3 <Jvep P u2
cP2102 |
o
= 2 lof2 L FNDAD—F%/\/\/% B com HZ o < IrND_sEL3
< 5 <_JICSPDA - FND3D—m/\/\/ﬁ D A WVVWGFNDO
=1 <_]ICSPCLK FND7 (> W og—— - DP F 9%/v—<ill=m35
E FND2 > oM 2| € COM2 [-0———————<_]FND_SEL22
FNDE > EWEE 216 coms B < JFND_SELLL
Y2 Us - FND_SELOO >——————— 8 coms B SN2 T ENDL
18.432MHz ; VDD vss % WCN4_0036SR_C11 33V
2 osc1 RAQ_ICSPDAT 13 <JICSPDA
C12 c9 2] 0sc2 RAI_ICSPCLK |7 ReT NG <__]ICSPCLK
18pF 18pF VPP [ > RA3_VPP RA2 %—{ [
L L RXD_PIC > 2 RC5_RX RCO ;0 < JAVR_SCK
- - TXD_PIC > S RoaTX RC1 2 <_JAVR_PDI
AVR_RESETN[ > RC3 RC2 <JAVR_PDO ®
3
PIC16F688-1-ST %&g—@ RXD_AVR % a BZ1
TXD_AVR
L 2| ERE!
= 3g GO9B-5
BUZZER[ > R7), A,—rlK PMBT2222A
e VCC_MOTOR VCC_MOTOR 2
PWR1 ua
310 —
L viN vour -2 Tivec  oumt B =
1 5 +5V
) ~ MOTOR_IN1 > N our2 | sy
GND .3 MOTOR_IN2 > 21 N2 vss 12 =Y
B 31 veont  Ne 8 U
SHDN#  BYPASS o L R26
o 3 L5 LB1630 P Z A vop (8 Cl4 | |0.1uF
TC1014-3.0VCT = L g b6 a1 s
[ o - S51a2  TEMP |2
5 3
< - 1
— — — TEMP_SDA[_> 57 SPA A
= = = — TEMP_SCL[ > scL vss
) g ATS75
VALUE £\ | L
DIMMER > VD10 330 ' R30 \“ R — — —
&
FND_SEL00 FND_SEL11 FND_SEL22 FND_SEL33
305 303 304 302
FND_SELO PMBT2222A FND_SEL1 PMBT2222A FND_SEL2 PMBT2222A FND_SEL3 PMBT2222A
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